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Anwendungen fur Multifunktionale Intralogistik-Module

= Grundgedanke kleinskaliger Module
= Neue L6sungen zum Aufbau kleinskaliger Module

= Mogliche Anwendungen und Nutzen in der Praxis
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Moderne Intralogistik heute

Individuelle Auspragung der Systeme

- e Funktionalitaten sind lokal im System
gebunden

'« Zentrale Steuerung

* Installationsaufwand

 Unflexibel gegenuber Veranderungen
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Transporteinheit

Konventionelle Module >
der Intralogistik

Kleinskaliges Modul

= Gleichartig

» Kleinskalig

45°- Ausschleuser

= Omnidirektionale Funktion
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Cognitive Conveyor (CoCo)

Konzept der Kopplung von kleinskaligen Modulen:
= Gleichartigkeit — Kosten/Austauschbarkeit/Standardisierung
= Geometrische Auflosung — Kleinskalig gegentber der TE
» Funktionalitat — Omnidirektionaler Funktionsumfang

» Dezentralisierung der Steuerung — Gewinn an Stabilitat, Skalierbarkeit
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Losungen auf Basis existierender Technik: Schwenkrollen

Schwenkrolle
Grundflache 60 x 60 [mm]

Stand der Technik
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Sensor
= Zentrales
.. ) Kommunikations-
Forderelement: Schnittstelle
Schragscheibe

» Vereinfachung der
Mechanik gegenuber

dem Schwenkrollen-

Mechanischer Verbinder
Prototypen

= modularer Aufbau

= schlanke Bauform

* Plug & Convey Prinzip

Antrieb
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Rollenantrieb

Zukunftige Integration von Antriebstechnik/Steuerung

Wagen

Kommunikationsplatine

.

ll LX,

Lange Blechseite

Steuerungsplatine Lange Blechseite

Haltseite

o) !
\Einbaubuchse

Prototypische Integration der Kommunikation g
Steuerungselemente:

Schwenkantrieb

» Kommunikationsplatine

= Steuerungsplatine

= Motoransteuerung

Steuerung r Integratlon Antrieb/Steuerung bei
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Zukunftige Integration von Antriebstechnik/Steuerung - TransversalfluRmotor

Hohes Drehmoment

Kein Getriebe, hohe Lebensdauer
Hohe Dynamik

Regelbare Geschwindigkeit

Sehr kompakte Bauform

 Als getriebeloser Motorrollenantrieb
umgesetzt

Wicklung

Motorachse

CYORIS

EFFICIENT BPONNER
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Einsatz kleinskaliger Module:

Erhohte Flexibilitat in der Systemplanung und Umgestaltung .

Modulare
@l Systemplanung

Stand der Technik:
Schwenkrollenausschleuser /
Hubriemenausschleuser

Ausschleusrichtung , -winkel

! Flexibilitat und
Funktionalitat steigt

u. Position liegen fest
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Zusatzliche Funktionalitaten im Zusammenschlufd
der Module . _EA 5952 stauen
= Konventionelle Fordertechnik-Module sind B -84 - B Vereinzeln
spezialisiert auf vorher bestimmte
Funktionalitaten. = %gg Verteilen/

BB Sortieren
= Durch geeigneten Zusammenschluf3 der

kleinskaligen Module lassen sich eine Vielzahl P e el
von Funktionalitaten mit einer Lésung abbilden =< B &

Zusammenfuhren
P Sl S o P e
DA e o i s -
+ + N «I—}_fﬁ-" : % %(_—;% g;iCIeenrtri]erung equenzieren
AR e
_ / .,_:‘_I_, + + + + %_%“% epEiag=s Ausrichten

% % % B4 % % Speichern
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Neue Gestaltungsmoglichkeiten von intralogistischen Systemen

Matrix

AnschluR3forderer

Multifunktionaler Knoten

] f | |

Verbindung

Fachhochschule 1
Osnabrick
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Randbedingungen flur den Einsatz in der Praxis:

Kleinskaligkeit der Module

Omnidirektionale Funktionalitat

Eigene Intelligenz, in Gbergeordnetes Steuerungskonzept integrierbar

Einfache Installation, Steckverbinder fir elektrische Versorgung

Integration leistungsfahiger Antriebstechnik

Preisfindung unter Bertcksichtigung geeigneter Fertigungsverfahren in
Serienfertigung
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